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1. Описание изделия 

1.1 ɺʚʝʜʝʥʠʝ 
FSCUT2000E ï ʵʢʦʥʦʤʠʯʝʩʢʠ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʘʷ ʩʠʩʪʝʤʘ ʏʇʋ ʜʣʷ ʣʘʟʝʨʥʦʡ ʨʝʟʢʠ. ʆʥʘ ʨʘʟʨʘʙʦʪʘʥʘ ʥʘ ʦʩʥʦʚʝ 
ʪʝʭʥʦʣʦʛʠʠ ʰʠʥʥʦʛʦ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ EtherCAT ʠ ʩʧʦʩʦʙʥʘ ʫʧʨʘʚʣʷʪʴ ʧʝʨʝʤʝʱʝʥʠʝʤ, ʣʘʟʝʨʦʤ ʠ ʧʦʜʘʯʝʡ 
ʨʝʞʫʱʝʛʦ ʛʘʟʘ. ɼʘʥʥʘʷ ʩʠʩʪʝʤʘ ʰʠʨʦʢʦ ʠcʧʦʣʴʟʫʝʪʩʷ ʧʨʠ ʦʙʨʘʙʦʪʢʝ ʣʠʩʪʦʚʦʛʦ ʤʝʪʘʣʣʘ и 
неметаллических материалов. ɺ ʜʘʥʥʦʤ ʨʫʢʦʚʦʜʩʪʚʝ ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʷ ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʳ ʪʦʣʴʢʦ ʫʢʘʟʘʥʠʷ ʧʦ 
ʫʩʪʘʥʦʚʢʝ. 

1.2 ʉʭʝʤʘ ʩʠʩʪʝʤʳ 
ʉʠʩʪʝʤʘ FSCUT2000E ʚʢʣʶʯʘʝʪ ʚ ʩʝʙʷ ʧʣʘʪʫ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A, ʧʣʘʪʫ расширения ʠ ʢʦʥʪʨʦʣʣʝʨ 
ʚʳʩʦʪʳ. ʇʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A ʦʩʥʘʱʝʥʘ ʧʘʢʝʪʦʤ ʫʧʨʘʚʣʷʶʱʠʭ ʧʨʦʪʦʢʦʣʦʚ EtherCAT. 

ʉʦʝʜʠʥʝʥʠʝ BMC228A ʩ ʨʝʞʫʱʝʡ ʛʦʣʦʚʢʦʡ ʩʝʨʠʠ BLT ʦʩʫʱʝʩʪʚʣʷʝʪʩʷ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʩʝʪʝʚʦʛʦ ʢʘʙʝʣʷ ʯʝʨʝʟ 
ʩʝʪʝʚʦʡ ʧʦʨʪ. Сʭʝʤʘ подключения ʧʦʢʘʟʘ ʥʘ ʈʠʩʫʥʢʝ 1. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 1. Схема подключения: FSCUT2000E + рʝʞʫʱʘʷ ʛʦʣʦʚʢʘ ʩʝʨʠʠ BLT  
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ʈʠʩʫʥʦʢ 2. Схема подключения: FSCUT2000E + ʨʝʞʫʱʘʷ ʛʦʣʦʚʢʘ (не BLT)

Схема подключения другой (не BLT) режущей головки показана на Рисунке 2. 
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1.3 ʀʥʬʦʨʤʘʮʠʷ ʦʙ ʠʟʜʝʣʠʠ 
ʉʠʩʪʝʤʘ ʏʇʋ FSCUT2000E ʚʢʣʶʯʘʝʪ ʚ ʩʝʙʷ ʧʣʘʪʫ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A, панель разъемов 
BCL4566E или контроллер высоты BCS210E с платой расширения HPL2720E, WKB V6 ʠ 
ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʝ ʢʘʙʝʣʠ. 

ʇʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
BMC228A (1) 

ʂʦʥʪʨʦʣʣʝʨ 
высоты 

BCS210E (1) 

Плата расширения 
HPL2720E EtherCAT (1) 

WKB V6 (1) Кабель LAN-20X-PWE  (1) 

ʂʘʙʝʣʠ ʣʦʢʘʣʴʥʦʡ ʩʝʪʠ 
LAN-0,5X (4) 
LAN-1X (2) 
LAN-3X (1) 

ʊʘʙʣʠʮʘ 1-1. Комплектация FSCUT2000E ʜʣʷ ʨʝʞʫʱʝʡ ʛʦʣʦʚʢʠ BLT 
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ʇʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
BMC228A (1) 

WKB 
V6  (1) 

ʇʘʥʝʣʴ ʨʘʟʲʝʤʦʚ BCL4566E (1) 

ʂʘʙʝʣʴ BNC RF (2) ʋʩʠʣʠʪʝʣʴ (1) ʏʝʪʳʨʝʭʞʠʣʴʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ HC (1) 

ʂʘʙʝʣʠ ʣʦʢʘʣʴʥʦʡ ʩʝʪʠ 
LAN-0,5X (4) 
LAN-1X (1) 

LAN-3X (1) 

ʊʘʙʣʠʮʘ 1-2. Комплектация FSCUT2000E ʜʣʷ других (не BLT)  ʨʝʞʫʱʠʭ ʛʦʣʦʚʦʢ 
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2. ʀʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ подключению 
2.1 ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ BMC228A 

ʇʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A ï ʧʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʝʨʝʤʝʱʝʥʠʝʤ, ʨʘʟʨʘʙʦʪʘʥʥʘʷ ʥʘ 
ʦʩʥʦʚʝ EtherCAT. ɽʝ ʦʩʥʦʚʥʦʡ ʯʠʧ ʩ ʯʘʩʪʦʪʦʡ 1,0 ɻɻʮ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʧʨʝʚʦʩʭʦʜʥʫʶ 
ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʴ ʠ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʝʪ ʩʘʤʳʤ ʚʳʩʦʢʠʤ ʩʪʘʥʜʘʨʪʘʤ ʢʘʯʝʩʪʚʘ. 

BMC228A
ʇʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

EtherCAT 

ʇʨʦʪʦʢʦʣ ʰʠʥʳ Управляющий ʧʨʦʪʦʢʦʣ EtherCAT 
ʇʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ 

ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ PCI 
Express 

PCI Express2.0 (Gen2) 

ʀʩʪʦʯʥʠʢ ʧʠʪʘʥʠʷ ʇʠʪʘʥʠʝ ʦʪ ʤʘʪʝʨʠʥʩʢʦʡ ʧʣʘʪʳ PCIe, ʤʘʢʩ. 12 ɺ/1 ɸ, ʙʝʟ ʛʦʨʷʯʝʡ 
ʟʘʤʝʥʳ 

ʇʦʤʝʭʦ-
ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʴ 

ESD 3 (ʢʦʥʪʘʢʪ 6 ʢɺ, ʚʦʟʜʫʭ 8 ʢɺ), EFT 4 (ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ 4 ʢɺ, 
ʩʠʛʥʘʣ 2 ʢɺ), 

Импульсное перенапряжение международного стандарта 2 
(ʣʠʥʠʷ ʧʝʨ. ʪʦʢʘ 2 ʢɺ, ʣʠʥʠʷ ʧʦʩʪ. ʪʦʢʘ 1 ʢɺ) 
ɻʘʙʘʨʠʪʳ ʠ ʚʝʩ 

ɻʘʙʘʨʠʪʥʳʝ 
ʨʘʟʤʝʨʳ (ɼ x ʐ x ɺ) 127,6 ʤʤ x 121,0 ʤʤ x 21,45 ʤʤ 

ʄʘʩʩʘ 80 ʛ 
ʆʩʦʙʝʥʥʦʩʪʠ 

ʊʠʧ ʦʭʣʘʞʜʝʥʠʷ ɽʩʪʝʩʪʚʝʥʥʦʝ ʦʭʣʘʞʜʝʥʠʝ 
ʂʣʠʤʘʪʠʯʝʩʢʠʝ 

ʫʩʣʦʚʠʷ 
ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ 

0~+60ÁC 

ʂʣʠʤʘʪʠʯʝʩʢʠʝ 
ʫʩʣʦʚʠʷ ʭʨʘʥʝʥʠʷ -20~+70ÁC

ɺʣʘʞʥʦʩʪʴ 0% - 90% (ʙʝʟ ʢʦʥʜʝʥʩʘʮʠʠ) 
ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʮʠʷ CE 

ʊʨʝʙʦʚʘʥʠʷ ʢ ʦʢʨʫʞʘʶʱʝʡ ʩʨʝʜʝ 

ʂʣʘʩʩ ʚʦʜʦ- ʠ ʧʳʣʝʥʝʧʨʦʥʠʮʘʝʤʦʩʪʠ ʧʣʘʪʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ð IP00, ʥʝʟʘʱʠʱʝʥʥʳʡ. 
ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʨʘʟʤʝʩʪʠʪʴ ʢʦʤʧʴʶʪʝʨ ʚ ʯʠʩʪʦʤ ʠ ʥʝʜʦʩʪʫʧʥʦʤ ʜʣʷ ʧʳʣʠ ʤʝʩʪʝ. 

ʊʘʙʣʠʮʘ 2-1. ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ BMC228X 
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2.1.1 ʉʭʝʤʘ ʩ ʨʘʟʤʝʨʘʤʠ 

ʈʘʟʤʝʨʳ ʧʣʘʪʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A (ʤʤ) ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʳ ʥʘ ʈʠʩʫʥʢʝ 3. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 3. ʈʘʟʤʝʨʳ BMC228A 

2.1.2 ʉʭʝʤʘ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ 
ɼʣʷ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʚʩʪʘʚʠʪʴ BMC228A ʚ ʛʥʝʟʜʦ PCIE X4, ʧʨʠʣʘʛʘʷ 

ʨʘʚʥʦʤʝʨʥʦʝ ʫʩʠʣʠʝ (ʩʤ. ), ʠ ʟʘʢʨʝʧʠʪʴ ʛʣʫʭʠʤ ʚʠʥʪʦʤ (ʩʤ. ). ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʧʨʠʥʠʤʘʪʴ ʚʦ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʪʝʧʣʦʚʳʜʝʣʝʥʠʝ BMC228A, ʠ ʨʘʟʤʝʱʘʪʴ ʝʝ ʢʘʢ ʤʦʞʥʦ ʜʘʣʴʰʝ ʦʪ 
ʜʨʫʛʠʭ ʧʣʘʪ. ʉʤ. ʩʭʝʤʫ ʥʠʞʝ. 
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ʈʠʩʫʥʦʢ 4. ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʣʘʪʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A 
ʋʩʪʘʥʦʚʣʝʥʥʘʷ BMC228A ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʘ ʥʠʞʝ. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 5. ʇʣʘʪʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A ʧʦʩʣʝ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ 

https://purelogic.ru/


2.1.3 ʈʘʟʲʝʤ Ethernet 
ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝ ʛʥʝʟʜʦ BMC228A ï RJ45. ɻʥʝʟʜʦ ʧʨʝʜʦʩʪʘʚʣʷʝʪ ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʴ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ 
ʧʦʜʯʠʥʝʥʥʳʭ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ EtherCAT (ʩʝʨʚʦдрайверов, HPL2720E ʠ ʜʨ.) 

ʆʙʦʟʥʘʯʝʥʠʝ ʆʧʠʩʘʥʠʝ ʎʚʝʪ 
ʉʀɼ ʉʦʩʪʦʷʥʠʝ ʆʧʠʩʘʥʠʝ 

1: ʉʢʦʨʦʩʪʴ 
ʉʢʦʨʦʩʪʴ 
Ethernet- 

ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ 
ɿʝʣʝʥʳʡ 

ɺʳʢʣ. ʉʦʝʜʠʥʝʥʠʝ 10 ʄʙʠʪ/ʩ 

ʅʝʧʨʝʨʳʚʥʳʡ ʉʦʝʜʠʥʝʥʠʝ 
100 ʄʙʠʪ/c 

2: ʉʚʷʟʴ 
ʉʪʘʪʫʩ ʩʚʷʟʠ 

Ethernet-
ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ 

ɾʝʣʪʳʡ 
ɺʳʢʣ. ʅʝʪ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ 

ʄʠʛʘʝʪ ʇʝʨʝʜʘʯʘ ʜʘʥʥʳʭ 
ʅʝʧʨʝʨʳʚʥʳʡ ʇʦʜʢʣʶʯʝʥʦ 

ʊʘʙʣʠʮʘ 2-2. ʆʧʠʩʘʥʠʝ ʩʦʩʪʦʷʥʠй разъема RJ45 
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2.1.4 ɻʥʝʟʜʦ PCIE 
ɻʥʝʟʜʦ PCIE BMC228A ï X4 (ʈʠʩʫʥʦʢ 6 ) ʤʦʞʥʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʜʣʷ X4, X8, X16. 

ʉʪʘʥʜʘʨʪ ʧʨʦʪʦʢʦʣʘ ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʦʛʦ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ PCI Express ï V2.0 (Gen2). ʊʨʝʙʦʚʘʥʠʷ ʢ 
ʤʘʪʝʨʠʥʩʢʦʡ ʧʣʘʪʝ BMC228A ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʳ ʚ ʊʘʙʣʠʮʝ 2-3. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 6. ʇʦʟʦʣʦʯʝʥʥʳʝ ʢʦʥʪʘʢʪʳ 

ʆʧʝʨʘʮʠʦʥʥʘʷ ʩʠʩʪʝʤʘ Win7/10 64-ʙʠʪ 
ʎʝʥʪʨʘʣʴʥʳʡ ʧʨʦʮʝʩʩʦʨ Intel i3 8100 ʠ ʚʳʰʝ 

ʇʘʤʷʪʴ 4 ɻʙ ʠ ʙʦʣʴʰʝ 
ʉʣʦʪ PCIE X4 ʠ ʚʳʰʝ 

ʇʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ PCI Express 

PCI Express2.0 (Gen2) ʠ 
ʚʳʰʝ 

ʕʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ PCIE 
ʤʘʪʝʨʠʥʩʢʦʡ ʧʣʘʪʳ 

12 ɺ/1 ɸ ʠ ʙʦʣʴʰʝ 

ʊʘʙʣʠʮʘ 2-3. ʊʨʝʙʦʚʘʥʠʷ ʢ ʤʘʪʝʨʠʥʩʢʦʡ ʧʣʘʪʝ 
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2.2 Подключение HPL2720E 
HPL2720E ï ʵʪʦ ʨʘʩʰʠʨʠʪʝʣʴʥʘʷ ʧʣʘʪʘ ʚʚʦʜʘ-ʚʳʚʦʜʘ ʥʘ ʙʘʟʝ ʰʠʥʳ EtherCAT, 

ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʱʘʷ ʧʝʨʠʬʝʨʠʡʥʳʝ ʨʝʩʫʨʩʳ, ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʳʝ ʜʣʷ ʚʳʩʦʢʦʤʦʱʥʦʡ ʩʠʩʪʝʤʳ ʨʝʟʢʠ ʩʠʩʪʝʤʳ 
FSCUT4000 (ʩʤ. ʊʘʙʣʠʮʫ 2-4). 

HPL2720E 

ʄʦʜʫʣʴ ʂʦʣ-
ʚʦ ʆʧʠʩʘʥʠʝ ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ 

ʀʩʪʦʯʥʠʢ ʧʠʪʘʥʠʷ / 24 ɺ ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ/5 ɸ 

ʐʀʄ 1 24 ɺ, Ñ 50 ʢɻʮ 0,3 % ʄʘʢʩ. 50 ʢɻʮ 0,3 % 

ʎʠʬʨʦ-ʘʥʘʣʦʛʦʚʳʡ 
ʧʨʝʦʙʨʘʟʦʚʘʪʝʣʴ 

(DA) 
4 

0-10 ɺ, 12 ʙʠʪ, Ñ 20 ʤɺ

ʆʙʱʠʡ 
ʚʳʭʦʜ 

20 
ɺʳʭʦʜ 24 ɺ ʚʳʩʦʢʦʛʦ ʫʨʦʚʥʷ, Ò0,7 ɸ ʥʘ 

ʢʘʥʘʣ. ʆʙʱʠʡ ʚʳʭʦʜʥʦʡ ʪʦʢ Ò2,5 ɸ ʈʝʢʦʤʝʥʜʫʝʪʩʷ ʚʥʝʰʥʝʝ ʨʝʣʝ 

ʆʙʱʠʡ 
ʚʭʦʜ 27 

ʋʨʦʚʝʥʴ 24 ɺ, ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʥʠʟʢʠʡ (<15,6 ɺ); 
ʚʭʦʜʳ IN1~IN3 ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʧʝʨʝʢʣʶʯʝʥʳ ʥʘ 

ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʚʳʩʦʢʠʡ (>5,8 ɺ) 

ʕʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʦʥʥʳʝ 
ʫʩʣʦʚʠʷ ɺʣʘʞʥʦʩʪʴ: 10 % ~ 90 % ʦʪʥ. ʚʣʘʞʥ. (ʙʝʟ 

ʢʦʥʜʝʥʩʘʮʠʠ) 

ɻʘʙʘʨʠʪʥʳʝ ʨʘʟʤʝʨʳ 195 ʤʤ Ĭ 118 Ĭ 45,2 ʤʤ 

ʄʘʩʩʘ 480 ʛ 

ʊʘʙʣʠʮʘ 2-4. ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ HPL2720E 

Температура 6~600С
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2.2.1 ʉʭʝʤʘ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ 
ʉʭʝʤʘ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ ʢʣʝʤʤ HPL2720E ʧʨʠʚʝʜʝʥʘ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. 

2.2.2 J01 ï ʂʣʝʤʤʘ ʚʭʦʜʘ EtherCAT 
ɺʭʦʜʥʦʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ ʩʝʪʝʚʦʛʦ ʢʘʙʝʣʷ EtherCAT, ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʳʡ ʩʝʪʝʚʦʡ ʢʘʙʝʣʴ RJ45. 

2.2.3 J02 ï ʂʣʝʤʤʘ ʚʳʭʦʜʘ EthetCAT 
ɺʳʭʦʜʥʦʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ ʩʝʪʝʚʦʛʦ ʢʘʙʝʣʷ EtherCAT, ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʳʡ ʩʝʪʝʚʦʡ ʢʘʙʝʣʴ RJ45. 

2.2.4 J03 ï ʂʣʝʤʤʳ ʚʭʦʜʘ ʧʠʪʘʥʠʷ 

ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ. 
 ç24Vè ʠ ç0Vè ʧʦʜʢʣʶʯʘʶʪʩʷ, ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ, ʢ ʧʦʣʦʞʠʪʝʣʴʥʦʤʫ ʠ

ʦʪʨʠʮʘʪʝʣʴʥʦʤʫ ʧʦʣʶʩʘʤ ʠʤʧʫʣʴʩʥʦʛʦ ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ ʧʠʪʘʥʠʷ 24 ɺ ʧʦʩʪ. ʪʦʢʘ; 
çFGè ʜʦʣʞʥʘ ʙʳʪʴ ʥʘʜʝʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʘ ʢ ʟʝʤʣʝ, ʘ ʧʨʦʚʦʜ ʟʘʟʝʤʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʝʥ 
ʙʳʪʴ ʢʘʢ ʤʦʞʥʦ ʢʦʨʦʯʝ ʠ ʪʦʣʱʝ.

 ɺʩʝ ʢʣʝʤʤʳ ʷʚʣʷʶʪʩʷ ʰʪʝʢʝʨʥʳʤʠ, ʠʭ ʜʝʤʦʥʪʘʞ ʧʦʢʘʟʘʥ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʩʧʨʘʚʘ
ʚʳʰʝ. ʆʪʩʦʝʜʠʥʷʪʴ ʢʣʝʤʤʳ ʜʣʷ ʤʦʥʪʘʞʘ ʧʨʦʚʦʜʢʠ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʩʪʠ ʥʝʪ.

2.2.5 J04 ï ʂʣʝʤʤʘ ʚʳʭʦʜʘ ʰʠʨʦʪʥʦ-ʠʤʧʫʣʴʩʥʦʡ ʤʦʜʫʣʷʮʠʠ 

HPL2720E ʠʤʝʝʪ ʩʠʛʥʘʣ ʰʠʨʦʪʥʦ-ʠʤʧʫʣʴʩʥʦʡ ʤʦʜʫʣʷʮʠʠ ʐʀʄ, ʢʦʪʦʨʳʡ 
ʤʦʞʥʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʜʣʷ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʤʦʱʥʦʩʪʴʶ ʣʘʟʝʨʘ. ʋʨʦʚʝʥʴ ʩʠʛʥʘʣʘ ʐʀʄ 
ʩʦʩʪʘʚʣʷʝʪ 24 ɺ. ʈʘʙʦʯʠʡ ʮʠʢʣ ʧʣʘʚʥʦ ʨʝʛʫʣʠʨʫʝʪʩʷ ʦʪ 0 % ʜʦ 100 %, ʘ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʘʷ 
ʥʝʩʫʱʘʷ ʯʘʩʪʦʪʘ ʩʦʩʪʘʚʣʷʝʪ 50 ʢɻʮ. 
ʈʝʞʠʤ ʚʳʚʦʜʘ ʩʠʛʥʘʣʘ ʧʦʢʘʟʘʥ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. 
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ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ: ɼʣʷ ʩʠʛʥʘʣʦʚ P+ ʠ P- ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʳ ʚʥʫʪʨʝʥʥʠʝ ʪʚʝʨʜʦʪʝʣʴʥʳʝ 
ʨʝʣʝ, ʜʣʷ ʦʪʩʝʯʝʥʠʷ ʥʝ ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʥʠʢʘʢʠʭ ʚʥʝʰʥʠʭ ʨʝʣʝ! 
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2.2.6 J05 ï ʂʣʝʤʤʘ ʮʠʬʨʦ-ʘʥʘʣʦʛʦʚʦʛʦ ʚʳʭʦʜʘ 
ʋ HPL2720E ʠʤʝʝʪʩʷ 4 ʘʥʘʣʦʛʦʚʳʭ ʚʳʭʦʜʘ 0-10 ɺ. ʏʝʪʳʨʝʭʧʦʟʠʮʠʦʥʥʳʡ ʮʠʬʨʦ-

ʘʥʘʣʦʛʦʚʳʡ ʚʳʭʦʜ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʩʢʦʥʬʠʛʫʨʠʨʦʚʘʥ ʚ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʫʧʨʘʚʣʷʶʱʝʛʦ ʩʠʛʥʘʣʘ ʧʠʢʦʚʦʡ 
ʤʦʱʥʦʩʪʠ ʣʘʟʝʨʘ ʠ ʛʘʟʦʚʦʛʦ ʧʨʦʧʦʨʮʠʦʥʘʣʴʥʦʛʦ ʢʣʘʧʘʥʘ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʇʆ Cypfig, ʚʭʦʜʷʱʝʛʦ ʚ 
ʢʦʤʧʣʝʢʪ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʛʦ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ CypCutE. 

ɺʳʭʦʜʥʦʡ ʩʠʛʥʘʣ 0~10 ɺ 

ʄʘʢʩ. ʚʳʭʦʜная нагрузка 50 ʤA 
ʄʘʢʩ. ʧʦʛʨʝʰʥʦʩʪʴ +/-20 ʤɺ 

ʈʘʟʨʝʰʝʥʠʝ 2,7 ʤɺ 
ʇʨʝʦʙʨʘʟʦʚʘʥʠʝ 400 ʤʢʩ 

ʊʘʙʣʠʮʘ 2-5. ɺʳʭʦʜ DA 

2.2.7 J06 ï ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʦʙʱʠʭ ʚʳʭʦʜʦʚ 
OUT1-OUT20, ʚʩʝʛʦ 20 ʚʳʭʦʜʦʚ 24 ɺ ʚʳʩʦʢʦʛʦ ʫʨʦʚʥʷ. ɺ Cypfig, ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʤʦʤ ʩ 

CypCutE, ʚʳʭʦʜʥʦʡ ʧʦʨʪ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʩʢʦʥʬʠʛʫʨʠʨʦʚʘʥ ʢʘʢ çʢʦʥʪʨʦʣʣʝʨ ʚʳʩʦʪʳè çʣʘʟʝʨè, 
çʨʝʞʫʱʘʷ ʛʦʣʦʚʢʘè, çʚʩʧʦʤʦʛʘʪʝʣʴʥʳʡ ʛʘʟè, çʘʚʘʨʠʡʥʘʷ ʩʠʛʥʘʣʠʟʘʮʠʷè, çʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʩʤʝʥʳ 
ʧʘʣʣʝʪè ʠ ʧʨʦʯʠʝ ʩʚʷʟʘʥʥʳʝ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. 

ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ: ʄʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʳ ʪʦʣʴʢʦ ʥʘʛʨʫʟʢʠ ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ, ʚʳʭʦʜʥʦʡ ʪʦʢ 
ʢʘʞʜʦʛʦ ʢʘʥʘʣʘ ʜʦʣʞʝʥ ʙʳʪʴ Ò 0,7ɸ, ʘ ʦʙʱʠʡ ʪʦʢ ʚʳʭʦʜʥʦʛʦ ʧʦʨʪʘ ʜʦʣʞʝʥ ʩʦʩʪʘʚʣʷʪʴ Ò 2,5 ɸ; 
ʚ ʧʨʦʪʠʚʥʦʤ ʩʣʫʯʘʝ, ʩʨʘʙʦʪʘʝʪ ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ. 

ɽʩʣʠ ʚʘʤ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʧʦʜʢʣʶʯʠʪʴ ʥʘʛʨʫʟʢʫ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ, ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʧʦʜʢʣʶʯʠʪʴ 
ʚʥʝʰʥʝʝ ʨʝʣʝ. 
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2.2.8 J07 ï ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʦʙʱʠʭ ʚʭʦʜʦʚ 
ɺ HPL2720E ʥʝ ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥ ʚʳʜʝʣʝʥʥʳʡ ʚʭʦʜ; ʢʘʞʜʳʡ ʚʭʦʜʥʦʡ ʧʦʨʪ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ 
ʥʘʩʪʨʦʝʥ ʢʘʢ ʩʠʛʥʘʣ ʥʘʯʘʣʘ ʢʦʦʨʜʠʥʘʪ/ʢʦʥʮʝʚʦʛʦ ʚʳʢʣʶʯʘʪʝʣʷ. 
ʈʝʞʠʤʳ ʥʦʨʤʘʣʴʥʦ ʨʘʟʦʤʢʥʫʪʦʛʦ ʠ ʥʦʨʤʘʣʴʥʦ ʟʘʤʢʥʫʪʦʛʦ ʩʠʛʥʘʣʦʚ ʥʘʯʘʣʘ ʢʦʦʨʜʠʥʘʪ ʠ 
ʢʦʥʮʝʚʦʛʦ ʚʳʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʤʦʞʥʦ ʫʩʪʘʥʦʚʠʪʴ ʚ Cypfig, ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʤʦʤ ʩ CypCutE. ɽʩʣʠ 
ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥʦ ʟʥʘʯʝʥʠʝ NO (ʥʦʨʤʘʣʴʥʦ ʨʘʟʦʤʢʥʫʪʳʡ), ʚʭʦʜ ʜʝʡʩʪʚʠʪʝʣʝʥ, ʢʦʛʜʘ ʚʭʦʜʥʦʡ 
ʧʦʨʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥ ʢ 0 ɺ; ʝʩʣʠ ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥʦ ʟʥʘʯʝʥʠʝ NC (ʥʦʨʤʘʣʴʥʦ ʟʘʤʢʥʫʪʳʡ), ʚʭʦʜ 
ʜʝʡʩʪʚʠʪʝʣʝʥ, ʢʦʛʜʘ ʦʥ ʦʪʢʣʶʯʝʥ ʦʪ 0 ɺ. 

ʊʠʧʦʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʬʦʪʦʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʦʛʦ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʧʦʢʘʟʘʥʦ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ; 
ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʬʦʪʦʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʡ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʴ ʪʠʧʘ NPN 24 ɺ. 
ʊʠʧʦʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʦʛʦ ʢʦʥʪʘʢʪʥʦʛʦ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʧʦʢʘʟʘʥʦ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ 
ʥʠʞʝ. 

ʊʠʧʦʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʤʘʛʥʠʪʥʦʛʦ ʠʥʜʫʢʮʠʦʥʥʦʛʦ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʧʦʢʘʟʘʥʦ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ 
ʥʠʞʝ; ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʤʘʛʥʠʪʥʳʡ ʠʥʜʫʢʮʠʦʥʥʳʡ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʴ ʪʠʧʘ NPN 
24 ɺ. 

ʉʨʝʜʠ ʧʨʦʯʝʛʦ, ʜʣʷ ʚʭʦʜʦʚ IN1-IN3 ʤʦʞʥʦ ʦʪʨʝʛʫʣʠʨʦʚʘʪʴ ʧʦʣʷʨʥʦʩʪʴ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʛʦ 
ʫʨʦʚʥʷ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʘʧʧʘʨʘʪʥʳʭ ʧʝʨʝʤʳʯʝʢ: 
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INl 
Колпачковая перемычка под ACT_LOW: 

1 □1 1 1 1 
входной сигнал, активный низкий (О В, действительный); 

ACI_LOI 

Колпачковая перемычка под ACT_HIGH: 

11 1 1 1□ входной сигнал, активный высокий (24 В, действительный). 
АСТ_НIGН 

По умолчанию -АСТ _LOW 

8 [800) 555-63-74 www.purelogic.ru 
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2.3 Подключение BCS210E 
Емкостный контроллер высоты BCS210E — это регулятор высоты, предназначенный для режущей головки 
BLT. 

Таблица 10. Параметры BCS210E 

Параметр Описание 
Источник 
питания 100-240 В пост. тока/2,5 А

Рабочая среда 0~60 ℃
Влажность 10 % ~ 90 % (без конденсата) 
Габариты 87 × 225 × 120,6 мм 

2.3.1 Схема интерфейса 

Схема интерфейса BCS210E показана на рисунке ниже. 
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2.3.2 Описание индикаторов и разъемов 

Функция Символ Описание Включенное состояние 

Интерфейс 
питания 

L N 220 В (вход питания) / 

ВХОД IN Порт Ethernet для входа 
шины, по стандартному 
кабелю (Желтый) 

/ 

ВЫХОД OUT Порт Ethernet для 
выхода шины, по ШИМ 
кабелю (Фиолетовый) 

/ 

Светодиодный 
индикатор 
питания 1 

PWR1 Внутренний 
светодиодный 
индикатор питания 1 

Непрерывный, если питание 
включено 

Светодиодный 
индикатор 
питания 2 

PWR2 Внутренний 
светодиодный 
индикатор питания 2 

Непрерывный, если питание 
включено 

Светодиодный 
индикатор 
связи 1 

LINK Светодиод связи Непрерывный после 
стабилизации питания. 
После того как шина 
подключена, быстро мигает

Светодиодный 
индикатор 
связи 2 

RUN Светодиод связи Выкл. при включенном 
питании. 
Непрерывный после 
подключения шины

Системный 
светодиодный 
индикатор 1 

SYS1 
Светодиод состояния 
работы системы 1 

После стабилизации питания, 
медленно мигает. 

Системный 
светодиодный 
индикатор 2 

SYS2 
Светодиод состояния 
работы системы 2 

Непрерывный после 
стабилизации питания; 
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2.3.3 Инструкция по подключению

BCS210E питается от сети переменного тока 220 В и подключается к устройству шины предыдущего уровня 
с помощью стандартного кабеля Ethernet (Желтый) в порт IN BCS210E. Порт OUT BCS210E подключается к 
устройству режущей головки серии BLT с помощью кабеля ШИМ (Фиолетовый). 
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2.4 Подключение BCL4566E 

ɼʣʷ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʝʤʢʦʩʪʥʳʤ ʜʘʪʯʠʢʦʤ ʦʪʩʣʝʞʠʚʘʥʠʷ ʣʘʟʝʨʥʦʡ ʨʝʟʢʠ ʢʦʥʪʨʦʣʣʝʨ 
ʚʳʩʦʪʳ ʰʠʥʳ BCL4566E ʠʩʧʦʣʴʟʫʝʪ ʰʠʥʫ EtherCAT. ʕʪʦ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʳʡ ʝʤʢʦʩʪʥʳʡ 
ʢʦʥʪʨʦʣʣʝʨ ʚʳʩʦʪʳ. 

BCL4566E 
ʇʘʥʝʣʴ 

ʨʘʟʲʝʤʦʚ 

ʄʦʜʫʣʴ ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʆʧʠʩʘʥʠʝ 
ʀʩʪʦʯʥʠʢ 
ʧʠʪʘʥʠʷ / 24 ɺ ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ /3,5 ɸ 

DA 2 0-10 ɺ, 12 ʙʠʪ,  Ñ 50 ʤɺ
ʐʀʄ 2 5 ɺ ʠ 24 ɺ, Ñ 50 ʢɻʮ 0,3 % 

ʆʙʱʠʡ 
ʚʳʭʦʜ 

24 
24 ɺ ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʚʳʩʦʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ 
1) ʊʦʢ ʦʜʥʦʛʦ ʚʳʭʦʜʘ Ò 0,7 ɸ
2) ʊʦʢ ʚʩʝʭ ʚʳʭʦʜʦʚ Ò 2,5 ɸ

ʆʩʴ 1 ɼʠʩʢʨʝʪʥʘʷ ʚʝʣʠʯʠʥʘ ʠʤʧʫʣʴʩʘ, ʚʳʭʦʜ ʀʄʇ Ñ / ʅɸʇʈ Ñ, ʜʦ 
600 ʢɻʮ 

ɺʳʜʝʣʝʥʥʳʡ 
ʚʭʦʜ 

27 ɺʍ1-ɺʍ24, ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʥʠʟʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ, 0~15 ɺ 
ɺʍ25-ɺʍ27, ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʚʳʩʦʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ, 24~ 8 ɺ 

ɽʤʢʦʩʪʥʳʡ 
ʜʘʪʯʠʢ 1 ʏʘʩʪʦʪʘ 2 ʄɻʮ ~ 4 ʄɻʮ 

ʈʘʙʦʯʘʷ 
ʩʨʝʜʘ 

/ 
ɺʣʘʞʥʦʩʪʴ: 10 % ~ 90 % ʦʪʥ. ʚʣʘʞʥ. (ʙʝʟ ʢʦʥʜʝʥʩʘʮʠʠ) 

ɻʘʙʘʨʠʪʥʳʝ 
ʨʘʟʤʝʨʳ / 300 ʤʤ Ĭ 123 Ĭ 34 ʤʤ 

ʄʘʩʩʘ / 640 ʛ 

ʊʘʙʣʠʮʘ 2-6. ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ BCL4566E 

Температура 6~600С
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2.4.1 ʉʭʝʤʘ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ 

ʉʭʝʤʘ ʨʘʟʤʝʱʝʥʠʷ ʨʘʟʲʝʤʦʚ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ BCL4566E 

ʈʠʩʫʥʦʢ 2.3.1 ʈʘʟʲʝʤʳ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ BCL4566E 

2.4.2 ʀʩʪʦʯʥʠʢ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ J01 

ʈʠʩʫʥʦʢ 2.3.2 ʈʘʟʲʝʤ ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ 
ʂʦʨʧʫʩ ʩʪʘʥʢʘ ʷʚʣʷʝʪʩʷ ʦʪʨʠʮʘʪʝʣʴʥʳʤ ʧʦʣʶʩʦʤ ʠʟʤʝʨʷʝʤʦʡ ʝʤʢʦʩʪʠ. ʏʪʦʙʳ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʪʴ ʩʪʘʙʠʣʴʥʫʶ ʨʘʙʦʪʫ ʮʝʧʠ ʠʟʤʝʨʝʥʠʷ, ʢʦʥʪʘʢʪ FG ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ ʧʠʪʘʥʠʷ ʜʦʣʞʝʥ 
ʙʳʪʴ ʥʘʜʝʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥ ʢ ʢʦʨʧʫʩʫ ʩʪʘʥʢʘ (ʪʦ ʝʩʪʴ ʠʤʝʪʴ ʭʦʨʦʰʫʶ ʧʨʦʚʦʜʠʤʦʩʪʴ ʩ 
ʢʦʨʧʫʩʦʤ ʩʪʘʥʢʘ). ʂʦʨʧʫʩ ʧʨʝʜʚʘʨʠʪʝʣʴʥʦʛʦ ʫʩʠʣʠʪʝʣʷ BCL4566E ʪʘʢʞʝ ʜʦʣʞʝʥ ʙʳʪʴ 
ʩʦʝʜʠʥʝʥ ʩ ʢʦʨʧʫʩʦʤ ʩʪʘʥʢʘ. ʆʩʦʙʦʝ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʩʣʝʜʫʝʪ ʦʙʨʘʪʠʪʴ ʥʘ ʪʦ, ʯʪʦ ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʝ 
ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ ʚʩʝʛʜʘ ʤʝʥʴʰʝ 10 ʆʤ. ɺ ʧʨʦʪʠʚʥʦʤ ʩʣʫʯʘʝ ʵʬʬʝʢʪ ʕʄʉ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ 
ʥʝʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʳʤ. 
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2.4.3 ʈʘʟʲʝʤʳ J02 PWM/DA 

ʈʠʩʫʥʦʢ 4. ʈʘʟʲʝʤʳ ʐʀʄ/DA 

ɺ BCL4566E ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʦ 2 ʢʘʥʘʣʘ ʩʠʛʥʘʣʘ ʐʀʄ ʰʠʨʦʪʥʦ-ʠʤʧʫʣʴʩʥʦʡ 
ʤʦʜʫʣʷʮʠʠ, ʣʝʚʳʡ ʢʘʥʘʣ ï ʐʀʄ ʫʨʦʚʥʷ 24 ɺ. ʇʨʘʚʳʡ ʢʘʥʘʣ ï ʐʀʄ ʫʨʦʚʥʷ 5 ɺ, ʘ P- ï 
ʦʪʨʠʮʘʪʝʣʴʥʳʡ ʚʳʚʦʜ ʩʠʛʥʘʣʘ ʐʀʄ. ʈʘʙʦʯʠʡ ʮʠʢʣ ʥʘʩʪʨʘʠʚʘʝʪʩʷ ʦʪ 0 % ʜʦ 100 %, ʘ 
ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʘʷ ʥʝʩʫʱʘʷ ʯʘʩʪʦʪʘ ʩʦʩʪʘʚʣʷʝʪ 50 ʢɻʮ. ʈʝʞʠʤ ʚʳʚʦʜʘ ʩʠʛʥʘʣʘ ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥ ʥʘ 
ʈʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 5. ʎʝʧʴ ʚʳʚʦʜʘ ʐʀʄ 

ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ: 1) ʇʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʳ ʩʧʝʮʠʘʣʴʥʳʝ ʨʝʣʝ ʚʢʣʶʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʩʠʛʥʘʣʦʚ ʐʀʄ+ ʠ 
ʐʀʄ-, ʠ ʥʝʪ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʩʪʠ ʚʦ ʚʥʝʰʥʝʡ ʠʟʦʣʷʮʠʠ ʨʝʣʝ. 

2) ʅʝʧʨʘʚʠʣʴʥʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʩʠʛʥʘʣʘ ʐʀʄ 5 ɺ /24 ɺ ʤʦʞʝʪ ʩʪʘʪʴ ʧʨʠʯʠʥʦʡ 
ʧʦʚʨʝʞʜʝʥʠʷ ʣʘʟʝʨʘ.

ɺ BCL4566E ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʦ 2 ʢʘʥʘʣʘ ʘʥʘʣʦʛʦʚʦʛʦ ʚʳʭʦʜʘ 0~10 ɺ. DA1/DA2 ï 
ʧʦʣʦʞʠʪʝʣʴʥʳʡ ʚʳʚʦʜ ʘʥʘʣʦʛʦʚʦʡ ʚʝʣʠʯʠʥʳ, ʘ D- ï ʦʪʨʠʮʘʪʝʣʴʥʳʡ ʚʳʚʦʜ ʘʥʘʣʦʛʦʚʦʡ 
ʚʝʣʠʯʠʥʳ. DA1/DA2 ʤʦʞʥʦ ʩʢʦʥʬʠʛʫʨʠʨʦʚʘʪʴ ʢʘʢ ʩʠʛʥʘʣ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʠʢʦʚʦʡ 
ʤʦʱʥʦʩʪʴʶ ʣʘʟʝʨʘ ʠ ʧʨʦʧʦʨʮʠʦʥʘʣʴʥʳʤ ʢʣʘʧʘʥʦʤ ʛʘʟʘ ʚ ʧʨʦʛʨʘʤʤʝ çCypfigè, ʢʦʪʦʨʳʡ 
ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʪʩʷ ʩ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʳʤ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝʤ CypcutE. 

ɺʳʭʦʜʥʦʡ ʩʠʛʥʘʣ 0 ɺ ~+ 10 ɺ 
ʄʘʢʩ. ʚʳʭʦʜная нагрузка 50 ʤɸ 

ʄʘʢʩ. ʧʦʛʨʝʰʥʦʩʪʴ +/- 10 ʤɺ 
ʈʘʟʨʝʰʝʥʠʝ 2,7 ʤɺ 

ʇʨʝʦʙʨʘʟʦʚʘʥʠʝ 400 ʩ 
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2.4.4 ɺʳʭʦʜʥʦʡ ʨʘʟʲʝʤ J03/J04/J05 
ɺ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʧʨʠʤʝʨʘ ʚʟʷʪ J03, ʩʭʝʤʘ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ ʚʳʛʣʷʜʠʪ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 6. ɺʳʭʦʜʥʦʡ ʨʘʟʲʝʤ 

J03-J05 ʠʤʝʝʪ ʚ ʦʙʱʝʡ ʩʣʦʞʥʦʩʪʠ 24 ʚʳʭʦʜʘ ʚʳʩʦʢʦʛʦ ʫʨʦʚʥʷ (ʫʨʦʚʝʥʴ 24 ɺ). ʅʘ ʨʠʩʫʥʢʝ 
ʚʳʰʝ ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʘ ʵʣʝʢʪʨʦʤʦʥʪʘʞʥʘʷ ʩʭʝʤʘ J03. O1-O8 ï ʧʦʣʦʞʠʪʝʣʴʥʳʝ ʚʳʚʦʜʳ 
ʚʳʭʦʜʥʦʛʦ ʧʦʨʪʘ, ʘ COM – ʦʪʨʠʮʘʪʝʣʴʥʳʡ ʚʳʚʦʜ ʚʳʭʦʜʥʦʛʦ ʧʦʨʪʘ. ʉ ʧʦʤʦʱʴʶ ʧʨʦʛʨʘʤʤʳ 
çCypfigè, ʢʦʪʦʨʘʷ ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʪʩʷ ʚʤʝʩʪʝ ʩ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʳʤ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝʤ CypcutE, 24 ʚʳʭʦʜʥʳʭ 
ʧʦʨʪʘ ʤʦʞʥʦ ʥʘʩʪʨʦʠʪʴ ʢʘʢ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, çʣʘʟʝʨè, çʨʝʞʫʱʘʷ ʛʦʣʦʚʢʘè, 
çʚʩʧʦʤʦʛʘʪʝʣʴʥʳʡ ʛʘʟè, çʘʚʘʨʠʡʥʘʷ ʩʠʛʥʘʣʠʟʘʮʠʷè, çʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʩʤʝʥʳ ʧʘʣʣʝʪè ʠ ʪ. ʜ. 

ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ: 1) ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʡ ʪʦʢ ʦʜʥʦʛʦ ʚʳʭʦʜʥʦʛʦ ʧʦʨʪʘ ʩʦʩʪʘʚʣʷʝʪ 0,7 ɸ, 
ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʝ ʵʪʦʛʦ ʧʦʢʘʟʘʪʝʣʷ ʧʨʠʚʝʜʝʪ ʢ ʩʨʘʙʘʪʳʚʘʥʠʶ ʟʘʱʠʪʳ ʦʪ ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ. 

2) ʆʙʱʠʡ ʪʦʢ ʚʳʭʦʜʥʳʭ ʧʦʨʪʦʚ ʥʝ ʤʦʞʝʪ ʧʨʝʚʳʰʘʪʴ 2,5 ɸ, ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʝ ʵʪʦʛʦ 
ʧʦʢʘʟʘʪʝʣʷ ʧʨʠʚʝʜʝʪ ʢ ʩʨʘʙʘʪʳʚʘʥʠʶ ʟʘʱʠʪʳ ʦʪ ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ.

2.4.5 ɺʭʦʜʥʦʡ ʨʘʟʲʝʤ J06/J07/J08 
ɺ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʧʨʠʤʝʨʘ ʚʟʷʪ J06, ʩʭʝʤʘ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ ʚʳʛʣʷʜʠʪ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ. 

ʈʠʩʫʥʦʢ 7. ɺʭʦʜʥʦʡ ʨʘʟʲʝʤ 

J06-J08 ʠʤʝʝʪ ʚ ʦʙʱʝʡ ʩʣʦʞʥʦʩʪʠ 27 ʚʭʦʜʥʳʭ ʧʦʨʪʦʚ. ɺʍ1-ɺʍ24: ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʥʠʟʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ 
(0~15 ɺ), ʚʳʩʦʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ (19~24 ɺ) ʥʝ ʠʤʝʝʪ ʧʨʦʚʦʜʠʤʦʩʪʠ; 
ɺʍ25-ɺʍ27: ʘʢʪʠʚʥʳʡ ʚʳʩʦʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ (ʧʨʦʚʦʜʠʤʦʩʪʴ 24~8 ɺ), ʥʠʟʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ (0~4 ɺ) ʥʝ 
ʠʤʝʝʪ ʧʨʦʚʦʜʠʤʦʩʪʠ. ɺ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʧʨʠʤʝʨʘ ʚʟʷʪ J06, I1-I9 ï ʧʦʣʦʞʠʪʝʣʴʥʳʝ ʚʳʚʦʜʳ ʩʠʛʥʘʣʘ 
ʚʭʦʜʥʦʛʦ ʧʦʨʪʘ, ʘ COM ï ʦʪʨʠʮʘʪʝʣʴʥʳʡ ʚʳʚʦʜ ʚʭʦʜʥʦʛʦ ʧʦʨʪʘ. 
ʊʠʧʦʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʬʦʪʦʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʦʛʦ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʦ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. 
ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʬʦʪʦʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʡ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʴ ʪʠʧʘ NPN 24 ɺ. 
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ʊʠʧʦʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʢʦʥʪʘʢʪʥʦʛʦ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʦ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. 

ʊʠʧʦʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʤʘʛʥʠʪʥʦʛʦ ʠʥʜʫʢʮʠʦʥʥʦʛʦ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ ʥʘ ʚʭʦʜʝ ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʦ 
ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʤʘʛʥʠʪʥʳʡ ʠʥʜʫʢʮʠʦʥʥʳʡ ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʴ ʪʠʧʘ 
NPN 24 ɺ. 
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2.4.6 ʉʝʪʝʚʦʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ J09/J10 
J09 ï ʚʳʭʦʜʥʦʡ ʩʝʪʝʚʦʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ EtherCAT, ʘ J10 ï ʩʝʪʝʚʦʡ ʚʭʦʜʥʦʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ EtherCAT, 
ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʱʠʡ ʩʝʪʝʚʫʶ ʩʚʷʟʴ ʩʦ ʩʢʦʨʦʩʪʴʶ 100 ʄʙʠʪ/ʩ. ɼʣʷ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʰʠʥʳ 
ʨʝʢʦʤʝʥʜʫʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʳʝ ʩʝʪʝʚʳʝ ʢʘʙʝʣʠ RJ45 ʢʘʪʝʛʦʨʠʠ CAT5E ʠʣʠ ʚʳʰʝ. 

ʆʧʠʩʘʥʠʝ ʩʦʩʪʦʷʥʠʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʩʝʪʝʚʦʛʦ ʨʘʟʲʝʤʘ RJ45 

ʆʙʦʟʥʘʯʝʥʠʝ ʆʧʠʩʘʥʠʝ ʎʚʝʪ ʉʀɼ ʉʦʩʪʦʷʥʠʝ ʆʧʠʩʘʥʠʝ 

1: ʉʚʷʟʴ 
ʉʦʝʜʠʥʝʥʠʝ ʰʠʥʳ 

EtherCAT ʠ 
ʩʦʩʪʦʷʥʠʝ ʩʚʷʟʠ 

ɿʝʣʝʥʳʡ 

ɺʳʢʣ. ʅʝʪ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ 

ʅʝʧʨʝʨʳʚʥʳʡ 
ʇʦʜʢʣʶʯʝʥʦ, ʙʝʟ 
ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʜʘʥʥʳʭ 

ʄʠʛʘʝʪ 
ʇʦʜʢʣʶʯʝʥʦ, ʩ 

ʧʝʨʝʜʘʯʝʡ ʜʘʥʥʳʭ 

2: ʉʦʩʪʦʷʥʠʝ ʉʦʩʪʦʷʥʠʝ ʩʚʷʟʠ 
ʰʠʥʳ EtherCAT 

ɾʝʣʪʳʡ 
ɺʳʢʣ./ʤʠʛʘʝʪ ʅʝ ʚ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ OP 
ʅʝʧʨʝʨʳʚʥʳʡ ɺ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ OP 
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2.4.7 ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʜʘʪʯʠʢʦʚ J11 

ʈʠʩʫʥʦʢ 8. ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʜʘʪʯʠʢʦʚ 

4-ʞʠʣʴʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʩʠʛʥʘʣʘ ʜʘʪʯʠʢʘ ʤʦʞʥʦ ʠʟʛʦʪʦʚʠʪʴ ʩʘʤʦʩʪʦʷʪʝʣʴʥʦ, ʠʩʧʦʣʴʟʫʷ 
3-ʞʠʣʴʥʳʡ ʵʢʨʘʥʠʨʦʚʘʥʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ ʠ ʜʚʝ 4-ʢʦʥʪʘʢʪʥʳʝ ʚʠʣʢʠ. 1, 2 ʠ 3 ʞʠʣʳ ʩʦʝʜʠʥʷʶʪʩʷ 
ʧʦʧʘʨʥʦ, ʘ 4-ʷ ʞʠʣʘ ʜʦʣʞʥʘ ʙʳʪʴ ʩʦʝʜʠʥʝʥʘ ʩ ʵʢʨʘʥʠʨʫʶʱʠʤ ʩʣʦʝʤ. ɼʣʷ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ 
ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʠ ʨʝʢʦʤʝʥʜʫʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʦʨʠʛʠʥʘʣʴʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ. 

2.4.8 ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ подключения серводрайверов осей J12DB15 
ʋʧʨʘʚʣʷʶʱʠʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ серводрайвера BCL4566E ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʷʝʪ ʩʦʙʦʡ ʜʚʫʭʨʷʜʥʳʡ 
ʛʥʝʟʜʦʚʦʡ ʨʘʟʲʝʤ DB15F, ʘ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʠʝ ʢʦʥʪʘʢʪʦʚ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʝʛʦ провода показано на 
рисунке ниже: 

ʈʠʩʫʥʦʢ 9. ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʩʝʨʚʦдрайвера

ʆʩʠ ʦʧʨʝʜʝʣʝʥʳ ʚ ʪʘʙʣʠʮʝ ʥʠʞʝ. 

15-ʢʦʥʪʘʢʪʥʳʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʘ
ʂʦʥʪʘʢʪ ʉʠʛʥʘʣ ʂʦʥʪʘʢʪ ʉʠʛʥʘʣ 
1 ʞʝʣʪʳʡ ʀʄʇ+ 9 ʞʝʣʪʳʡ 

ʯʝʨʥʳʡ 
ʀʄʇ- 

2 ʩʠʥʠʡ ʅɸʇʈ+ 10 ʩʠʥʠʡ 
ʯʝʨʥʳʡ 

ʅɸʇʈ- 

3 ʯʝʨʥʳʡ A+ (ʵʥʢʦʜʝʨ) 11 ʯʝʨʥʳʡ 
ʙʝʣʳʡ 

A-(ʵʥʢʦʜʝʨ) 

4 
ʦʨʘʥʞʝʚʳʡ 

B+ (ʵʥʢʦʜʝʨ) 12 
ʦʨʘʥʞʝʚʳʡ 

ʯʝʨʥʳʡ 

B-(ʵʥʢʦʜʝʨ) 

5 ʢʨʘʩʥʳʡ Z+ (ʵʥʢʦʜʝʨ) 13 ʢʨʘʩʥʳʡ 
ʯʝʨʥʳʡ 

Z-(ʵʥʢʦʜʝʨ) 

6 ʟʝʣʝʥʳʡ SON (ʚʢʣʶʯʝʥʠʝ 
ʩʝʨʚʦдрайвера) 

14 
ʬʠʦʣʝʪʦʚʳʡ 

ALM (ʘʚʘʨʠʡʥʳʡ ʩʠʛʥʘʣ) 

7 ʟʝʣʝʥʳʡ 
ʯʝʨʥʳʡ 

- 15 
ʢʦʨʠʯʥʝʚʳʡ 

ʯʝʨʥʳʡ 

0 ɺ (ʟʘʟʝʤʣʝʥʠʝ) 

8 
ʢʦʨʠʯʥʝʚʳʡ 

24 ɺ (ʚʳʭʦʜ ʧʠʪʘʥʠʷ) 

https://purelogic.ru/


+24 ɺ, 0 ɺ: ʧʠʪʘʥʠʝ 24 ɺ ʧʦʩʪ. ʪʦʢʘ ʜʣʷ ʩʝʨʚʦдрайвера. 
ʀʄʇ: ʮʠʬʨʦʚʦʡ ʩʠʛʥʘʣ, ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʩʠʛʥʘʣ ʜʣʷ драйвера. 
ʅɸʇʈ: ʮʠʬʨʦʚʦʡ ʩʠʛʥʘʣ, ʩʠʛʥʘʣ ʥʘʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʣʷ драйвера. 
SON: ʩʠʛʥʘʣ ʚʢʣʶʯʝʥʠʷ ʚʳʭʦʜʘ ʩʝʨʚʦдрайвера. 
ALM: ʧʦʣʫʯʝʥʠʝ ʘʚʘʨʠʡʥʦʛʦ ʩʠʛʥʘʣʘ ʩʝʨʚʦдрайвера.
A+, A-, B+, B-, Z+, Z-: ʪʨʝʭʬʘʟʥʳʡ ʵʥʢʦʜʝʨ, ʚʭʦʜʥʦʡ ʩʠʛʥʘʣ. Типовая 
схема подключения Yaskawa ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʝʥʘ ʥʘ ʨʠʩʫʥʢʝ ʥʠʞʝ. 

Типовая схема подключения ʩʝʨʚʦдрайвера Yaskawa

ʈʠʩʫʥʦʢ 10. Типовая схема подключения серводрайвера Yaskawa 
ʇʨʠ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ драйверов ʜʨʫʛʠʭ ʤʘʨʦʢ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʦʙʨʘʪʠʪʴ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʥʘ ʩʣʝʜʫʶʱʝʝ: 

1. ʋʜʦʩʪʦʚʝʨʠʪʴʩʷ ʚ ʪʠʧʝ ʩʠʛʥʘʣʘ SON ʚʳʙʨʘʥʥʦʛʦ ʩʝʨʚʦдрайвера ʠ ʥʘʣʠʯʠʠ ʘʢʪʠʚʥʦʛʦ ʥʠʟʢʦʛʦ

ʫʨʦʚʥʷ (ʪ. ʝ. ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ, ʚʢʣʶʯʝʥ ʣʠ ʦʥ ʧʨʠ ʝʛʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ ʢ ʟʘʟʝʤʣʝʥʠʶ (GND) ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ

ʧʠʪʘʥʠʷ 24 ɺ).

2. ʇʨʦʚʝʨʠʪʴ ʧʘʨʘʤʝʪʨ ʩʝʨʚʦдрайвера: ʧʦʣʫʯʝʥʥʳʡ ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʩʠʛʥʘʣ – çʠʤʧʫʣʴʩ +
ʥʘʧʨʘʚʣʝʥʠʝè.

3. ʋʜʦʩʪʦʚʝʨʠʪʴʩʷ ʚ ʥʘʣʠʯʠʠ ʥʘ ʚʭʦʜʥʦʤ ʨʘʟʲʝʤʝ ʩʝʨʚʦдрайвера ʚʥʝʰʥʝʛʦ ʩʠʛʥʘʣʘ ʘʚʘʨʠʡʥʦʡ
ʦʩʪʘʥʦʚʢʠ, ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ ʣʦʛʠʢʫ ʢʦʥʪʨʦʣʷ ʵʪʦʛʦ ʩʠʛʥʘʣʘ.

4. ʇʝʨʝʜ ʪʝʩʪʦʚʳʤ ʟʘʧʫʩʢʦʤ драйвера ʩʥʘʯʘʣʘ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʧʦʜʘʪʴ ʧʠʪʘʥʠʝ 24 ɺ ʥʘ ʧʘʥʝʣʴ

ʨʘʟʲʝʤʦʚ, ʧʦʩʢʦʣʴʢʫ ʧʠʪʘʥʠʝ 24 ɺ, ʪʨʝʙʫʝʤʦʝ ʜʣʷ ʩʝʨʚʦдрайвера, ʧʝʨʝʜʘʝʪʩʷ ʯʝʨʝʟ ʧʘʥʝʣʴ

ʨʘʟʲʝʤʦʚ.

5. ɽʩʣʠ драйвер ʧʦ-ʧʨʝʞʥʝʤʫ ʥʝ ʨʘʙʦʪʘʝʪ, ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ, ʯʪʦ ʟʘʜʘʥ ʧʘʨʘʤʝʪʨ çʅʝ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ
çPOT/NOTè.
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ʈʠʩʫʥʦʢ 11. Сʭʝʤʘ подключения BCL4566E 
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2.5 Подключение режущей головки 

2.5.1 Подключение ProCutter 
Подключение режущей головки ProCutter представлено на рисунке ниже. 
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2.5.3 Подключение режущей головки BLT 
Подключение режущей головки BLT для BCS210E показано на рис. ниже. 

Внимание! 
Приведенные выше операции по подключению могут выполняться только персоналом, прошедшим 
соответствующую подготовку. Когда режущая головка подключается к BCS210E, питание должно 
быть выключено. 
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Подключение режущей головки BLT для BCS100E показано на рис. ниже. 
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2.6  Подключение ʣʘʟʝʨʘ

2.6.1 ʅʝʤʝʮʢʘʷ ʩʝʨʠʷ IPG_YLS 
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2.5.2 ɸʤʝʨʠʢʘʥʩʢʘʷ ʩʝʨʠʷ IPG_YLS 
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2.5.3 RayCus 
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2.5.4 Trumpf 
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ɻʣʘʚʘ 3. ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ 

3.1 ʕʪʘʧʳ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ 

3.1.1 ʕʪʘʧ 1. ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʣʘʪʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ BMC228A 
(1) Выключить хост-узел.
(2) Открыть корпус хост-узла, выбрать свободный слот PCIE и снять планку, 

используя отвертку.
(3) Вставить BMC228A в слот. Установка показана в п. 2.1.2.
(4) Затянуть винты блока BMC228A отверткой.
(5) Закрыть корпус, включить питание хост-компьютера и запустить хост-узел.

3.1.2 Этап 2. Установка драйвера BMC228A 
Предусмотрено 2 способа установки драйвера BMC228A. 

1. Использовать CypCutE для установки драйвера, выберите драйвер при установке 
CypCutE, как показано на рисунке 7. Драйвер BMC228A будет установлен 
автоматически.

Рисунок 7. Выбор драйвера 
2. Открыть «Device Manager» (Диспетчер устройств), в нем отобразится «Other
Devices» (Другие устройства), как показано на рисунке 8, если его драйвер не
установлен.
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Рисунок 8. Неизвестное устройство 
Необходимо щелкнуть правой кнопкой мыши по «PCI FLASH Memory» (Флэш-память 
PCI) и выбрать «Update Driver Software» (Обновить программное обеспечение 
драйвера). 

Далее выбрать CypCutE и найти расположение файлов драйверов по умолчанию: C:\Program 
Files(x86)\Friendess\CypCutE\Drivers, затем щелкнуть [Next] (Далее). 

По завершении установки драйвера будет показано сообщение «BMC228A DMA». 

3.1.3 Этап 3. Подключение ведомого устройства 
Для подключения ведомого устройства следует использовать стандартный сетевой 

кабель категории CAT5E или выше (рекомендуется сетевой кабель Friendess). 
Типовые схемы подключения режущей головки серии BLT и других режущих 
головок представлены в разделе 1.2. 

3.1.4 Этап 4. Сканирование в Cypfig 
Необходимо запустить «Cypfig» и нажать [BUS Scan] (Сканирование ШИНЫ) – [Start] 

(Пуск). Система просканирует информацию о подключенном ведомом устройстве. 

3.1.5 Этап 5. Использование CypCutE 
После установки параметров в «Cypfig» необходимо запустить CypCutE, 

импортировать графику и настроить параметры процесса, после чего можно будет 
выполнить обработку. Подробную информацию см. в руководстве по программному 
обеспечению. 
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Глава 4. Меры предосторожности 

4.1 Меры предосторожности при выполнении проводки 

4.1.1 Проводка кабельной цепи 
1. При высвобождении 4-контактного кабеля из катушки необходимо не допустить

перекручивания кабеля (кабель необходимо освобождать по касательной) и
укладывать его прямо. Такую работу следует выполнить до прокладки кабелей,
чтобы дать кабелям время снять напряжение. Поскольку производственный
процесс не может полностью обеспечить, чтобы кабель был прямым и без
перекручиваний, нанесенный на поверхности кабеля логотип вращается по малой
спирали.

Правильно Неправильно 

2. Скручивание кабеля при прокладке в закрытом помещении запрещено, а
скручивание при монтаже может привести к повреждению жил провода. Этот
эффект постепенно усиливается в процессе эксплуатации кабеля, что приводит к
обратному скручиванию и в конечном итоге обрыву жилы провода и его
повреждению.

3. Кабели должны быть проложены свободно рядом друг с другом в опоре кабельной
цепи. Для разделения кабелей в максимально возможной степени следует
использовать прокладки. Расстояние между кабелем и прокладкой, разделителем и
прилегающим к нему кабелем должно составлять не менее 10 % от диаметра.
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Неправильно Правильно 

4. Кабели следует устанавливать в соответствии с их весом и размером. Более
тяжелые кабели большего диаметра следует прокладывать снаружи. Более легкие
меньшего диаметра следует размещать внутри. Кроме того, кабели можно
прокладывать с внутренней стороны наружу в зависимости от размера. Не
размещать один кабель поверх другого без распорки.

5. Для вертикально подвешенных гибких кабельных цепей оставить больше
свободного места для вертикальной опоры, поскольку во время работы цепи будут
натягиваться. После небольшого промежутка времени необходимо проверить, что
кабели проходят по центральной части, и при необходимости отрегулировать их.

6. В самоподдерживающихся кабельных цепях кабели крепятся к движущимся и
неподвижным точкам. Необходимо, чтобы поставщик предоставил подходящие
кабельные опоры. Кабельные стяжки имеют очень ограниченное применение при
работе на высоких скоростях. Поэтому не следует скреплять несколько кабелей
вместе. Кабели не следует закреплять или привязывать к движущимся частям
кабельных цепей. Зазор между неподвижной точкой и участком изгиба должен
быть достаточно широким.

7. Для скользящей кабельной цепи рекомендуется зафиксировать кабель в
подвижной точке. В месте крепления требуется предусмотреть небольшую
защитную зону кабеля. (См. инструкции поставщика кабельной цепи)

8. Следует убедиться, что кабель проходит по центральной части с требуемым
радиусом изгиба. Не натягивать кабель (не тянуть его слишком сильно), иначе
трение внутри кабельной цепи приведет к износу оболочки кабеля; не допускать,
чтобы кабель был проложен слишком свободно в кабельной цепи, в противном
случае это может привести к истиранию кабеля и внутренней стенки кабельной
цепи или запутыванию с другими кабелями.
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9. Если кабель прокладывается неровно, проверить, не перекручивается ли он вдоль
продольной оси во время работы. Кабель должен медленно поворачиваться в
определенной фиксированной точке до тех пор, пока не начнет свободно
перемещаться.

10. Учитывая размеры кабелей и кабельных цепей, характеристики их длины
значительно отличаются. В течение первых нескольких часов кабель
естественным образом растягивается. В случае использования кабельных цепей
для этого требуется больше времени. Этого можно избежать путем регулярной
проверки места установки кабелей. Рекомендуется регулярно проводить проверки
каждые три месяца в течение первого года и при каждом техническом
обслуживании в последующем. Сюда входит проверка возможности свободного
перемещения в пределах заданного радиуса изгиба, и при необходимости внесение
корректировок.

4.1.2 Проводка станочной системы 
1. Проводка источника электропитания
（1） Сильный ток
 Строгое разделение сильного и слабого тока

Необходимо выбрать подходящий диаметр силового кабеля в соответствии с
мощностью. В таблице ниже указаны диаметр кабеля и соответствующая ему
мощность.

Характерис-
тики кабеля 

(мм2) 

Сечение (мм2) Допустимая 
токовая нагрузка 

по медному 
кабелю, 25 ℃ (A) 

Мощность 
однофазной 

нагрузки 
(Вт), 220 В 

Мощность 
трехфазной 

нагрузки (Вт), 
380 В 

1,5 1,38 15 3300 9476,8 
2,5 1,78 25 5500 13163,2 
4 2,25 32 7040 16848,8 
6 2,85 45 9900 23693,6 
10 7*1,35 60 13200 31591,2 
16 7*1,7 80 17600 42121,6 
25 7*2,14 110 24200 57917,6 

 Добавить вспомогательные устройства, такие как устройства защиты от короткого
замыкания и фильтры для сильного тока.
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 Положительный и отрицательный провода блока питания различают по цвету,
например, красный провод подключается к положительному полюсу, а синий
провод подключается к отрицательному полюсу.

 Потребители с относительно большими помехами (например, серводрайверы и
электромагнитные клапаны) питаются отдельно от контроллера.

2. Заземление
1. Для заземления используют стандартные двухцветные провода: желтый и

зеленый.
2. В станках лазерной резки для некоторых высокочастотных сигналов (ШИМ,

импульсных, энкодерных, емкостных и т. д.) рекомендуется использовать
многоточечное заземление.

3. Для станочной системы используются оцинкованные болты заземления и
специальный заземляющий провод. Сопротивление между заземленным
металлическим корпусом и основной точкой заземления должно быть ≤ 0,1 Ом.

3. Сигнал (управление)
 Цвет сигнального провода, напр. черный.
 Выбирать сигнальный провод в соответствии с мощностью.
 Рекомендуется использовать электромагнитный клапан 24 В пост. тока.

Добавить поглощающие цепи на обоих концах электромагнитного клапана, то есть
параллельно подключить диоды обратной цепи на обоих концах
электромагнитного клапана (следует учитывать направление, выдерживаемый ток
и выдерживаемое напряжение) в соответствии с рисунком ниже.

 Рекомендуется предусмотреть заземление для экранирующего слоя цифрового
сигнала (ШИМ) с двух сторон, а для экранирующего слоя аналогового сигнала
(DA) – с одной стороны. Одностороннее заземление позволяет избежать
низкочастотных токовых помех на экранирующем слое; двустороннее заземление
позволяет эффективно устранить высокочастотные помехи. Если кабель передачи
очень длинный, рекомендуется заземлить его в нескольких точках, чтобы
обеспечить одинаковый потенциал экранирующего слоя.

 Сопротивление режущей головки, подключенной к усилителю, к корпусу станка
составляет ≤ 1 Ом, а сопротивление точки заземления электрического шкафа
составляет ≤ 6 Ом.

（2） Слабый ток (например, 24 В пост. тока)
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 Каждый кабель четко и точно промаркирован.
 Кабели должны быть проложены параллельно и не пересекаться, а жгуты должны

быть прямыми и выровненными.
 Cледует выбирать кабель в соответствии с меcтом размещения, не складывать в

кучу и не свивать.
 Вся проводка должна быть надежно закреплена во избежание искрения.
 При прокладке проводки следует избегать петель и антенных эффектов. Токовая

петля, состоящая из источника сигнала, линии передачи и нагрузки, эквивалентна
антенне с магнитным полем. На рисунке ниже неправильное соединение
представлено слева, а правильное – справа.

4.1.3 Требования по сборке 
Обращаться осторожно. Необходимо использовать антистатические 
перчатки или прикасаться к заземленному металлическому 
предмету, прежде чем прикасаться к цепи платы управления или 
вставлять/извлекать плату управления, чтобы предотвратить 
повреждение платы управления перемещениями статическим 
электричеством. 
За исключением интерфейса USB подключение и отключение питания 
других интерфейсов запрещено, это может привести к повреждению 
внутренних компонентов. 

Обращаться осторожно. Не нажимать на плату. Это может привести к 
изгибу платы и ее повреждению. 

4.2 Устранение неисправностей

4.2.1 Неспособность диспетчера устройств обнаружить устройства PCIe 
Если диспетчер устройств не может обнаружить любое устройство PCIe: 
1. Проверить состояние индикаторов на BMC228A. Положения индикатора питания и
индикатора состояния системы показаны на Рисунке 14.

4. Примечания
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Рисунок 14. Индикаторы BMC228A 
Если плата не находится в состоянии OP, индикатор питания постоянно включен, 
индикатор состояния системы 1 и индикатор состояния системы 2 мигают с частотой 1 Гц 
одновременно, а индикатор состояния системы 3 постоянно включен. 

Если плата находится в состоянии OP, индикатор питания постоянно включен, 
индикатор состояния системы 1 и индикатор состояния системы 2 мигают попеременно с 
частотой 1 Гц, а индикатор состояния системы 3 постоянно включен. 

Если индикатор состояния BMC228A свидетельствует о неисправности, необходимо 
заменить плату и повторить попытку. 
2. Если индикатор состояния BMC228A в норме, необходимо заменить слот платы или хост-

компьютер, затем провести повторное сканирование.
3. Если устройство PCIe по-прежнему не удается обнаружить, необходимо обратиться в

службу поддержки нашей компании.
4.2.2 Неспособность диспетчера устройств установить драйвер

Если менеджер устройств регистрирует устройства PCIE, но драйвера BMC228A не 
распознаются: 
1. Необходимо установить драйвер вручную еще раз в соответствии с разделом 3.1.2.
2. Если драйвер по-прежнему не установлен, необходимо изменить слот платы или

установить драйвер на хост-узел.
3. Если драйвер по-прежнему не установлен, необходимо обратиться в нашу службу

поддержки.
4.2.3 Неудачное сканирование шины 

Если Cypfig не удалось просканировать подчиненные устройства: 
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1. Проверить, включены ли серводрайверы шины EtherCAT и подчиненные устройства.
2. Проверить, надежно ли установлен сетевой кабель.
3. Проверить, предусмотрена ли поддержка подчиненного устройства. Если нет, необходимо

обратиться в службу поддержки. Если да, заменить подчиненное устройство и повторить  
сканирование.

4. В случае неудачи при повторном сканировании обратиться в службу поддержки.

4.2.4 Аварийный сигнал шинной сети
Аварийные сигналы сети общей шины и решения 

Аварийный сигнал Причина Способ устранения 
Аварийный сигнал шинной 
сети, сетевой кабель не 
подключен 
0x9811002D 

Подчиненное 
устройство не включено, 
или сетевой порт 
подключен неправильно 

Проверить питание 
подчиненного устройства и 
проводку сетевого порта 

Аварийный сигнал – таймаут 
сторожевой схемы 

Таймаут соединения 
между CypCutPro и 
BMC228A 

Если сигнал подан 
автоматически, его можно 
игнорировать; при сигнале во 
время обработки следует 
зафиксировать этапы операции 
и сообщить в службу 
поддержки. 

Аварийный сигнал шинной 
сети, несоответствие сети 
0x9811001E 

Сетевой кабель между 
сетевым портом 
EtherCAT компьютера и 
подчиненным 
устройством не 
закреплен, или питание 
подчиненного 
устройства отключено. 

1. Проверить подключение
сетевого порта EtherCAT.
2. Привести в порядок
проводку и проверить наличие 
помех 
3. Проверить электропитание
подчиненного устройства 

Потерян пакет аварийного 
сигнала шинной сети 
0x98110025 

Потеря пакета данных 
сетевой связи EtherCAT 

1. Проверить подключение
сетевого порта EtherCAT.
2. Привести в порядок
проводку и проверить наличие
помех
3. Проверить электропитание
подчиненного устройства

Аварийный сигнал шинной 
сети, подчиненное устройство 
не в состоянии OP 

Подчиненное устройство 
N неисправно, сетевой 
кабель между 
подчиненным 
устройством N-1 и 
подчиненным 
устройством N не 
подключен или 
поврежден. 

1. Проверить подключение
сетевого порта EtherCAT.
2. Привести в порядок
проводку и проверить наличие 
помех 
3. Проверить электропитание
подчиненного устройства 

Аварийный сигнал шинной 
сети, таймаут сети 
0x98110010 

Постоянная потеря 
пакетов данных сети 
EtherCAT 

1. Проверить подключение
сетевого порта EtherCAT.
2. Привести в порядок
проводку и проверить наличие
помех
3. Проверить электропитание
подчиненного устройства

Таблица 2-7. Аварийные сигналы шины основной платы и способы устранения 

https://purelogic.ru/


Пн Вт Ср Чт Пт Сб Вс

+7 (473) 204-51-56 Воронеж
+7 (495) 505-63-74 Москва

www.purelogic.ru
info@purelogic.ru
394033, Россия, г. Воронеж, 
Ленинский пр-т, 160, офис 149

  8 (800) 555-63-74 бесплатные звонки по РФ 

800-1700 800-1600 выходной

www.purelogic.ru
https://purelogic.ru/

	Содержание
	Глава 1 Обзор
	1.1 Введение
	1.2 Схема системы
	1.3 Информация об изделии
	Глава 2 Инструкции по проводке
	2.1 Установка BMC228X
	2.1.1 Схема с размерами
	2.1.2 Схема установки
	2.1.3 Разъем Ethernet
	2.1.4 Гнездо PCIE

	2.2 Проводка HPL2720E
	2.2.1 Схема интерфейса
	2.2.2 J01 – Клемма входа EtherCAT
	2.2.3 J02 – Клемма выхода EthetCAT
	2.2.4 J03 – Клеммы входа питания
	2.2.5 J04 – Клемма выхода широтно-импульсной модуляции
	Примечание: Для сигналов P+ и P- предусмотрены внутренние твердотельные реле, для отсечения не требуется никаких внешних реле!

	2.2.6 J05 – Клемма цифро-аналогового выхода
	2.2.7 J06 – Интерфейс общих выходов
	Примечание: Могут быть подключены только нагрузки постоянного тока, выходной ток каждого канала должен быть ≤ 0,7А, а общий ток выходного порта должен составлять ≤ 2,5 А; в противном случае, сработает защита от короткого замыкания.
	Если вам необходимо подключить нагрузку переменного тока, требуется подключить внешнее реле.

	2.2.8 J07 – Интерфейс общих входов

	2.3 Проводка BCL4566E
	2.3.1 Схема интерфейса
	2.3.2 Источник электропитания J01
	2.3.3 Разъемы J02PWM/DA
	2.3.4 Выходной разъем J03/J04/J05
	2.3.5 Входной разъем J06/J07/J08
	2.3.6 Сетевой интерфейс J09/J10
	2.3.7 Интерфейс датчиков J11
	2.3.8 Интерфейс осей сервопривода J12DB15

	2.4 Проводка режущей головки
	2.4.1 Проводка ProCutter

	2.5  Проводка лазера
	2.5.1 Немецкая серия IPG_YLS
	2.5.2 Американская серия IPG_YLS
	2.5.3 RayCus
	2.5.4 Trumpf

	Глава 3 Установка
	3.1.1 Этап 1. Установка платы управления BMC228X
	3.1.2 Этап 2. Установка драйвера BMC228X
	3.1.3 Этап 3. Подсоединение ведомого устройства
	3.1.4 Этап 4. Сканирование в Cypfig
	3.1.5 Этап 5. Использование CypCutE

	Глава 4 Меры предосторожности
	4.1.1 Проводка кабельной цепи
	4.1.2 Проводка станочной системы
	4.1.3 Требования по сборке

	4.2 Устранение неисправностей
	4.2.1 Неспособность диспетчера устройств обнаружить устройства PCIe
	4.2.2 Неспособность диспетчера устройств установить драйвер
	4.2.3 Неудачное сканирование шины
	4.2.4 Аварийный сигнал шинной сети

	Удалить
	1. Обзор
	1.1 Введение
	1.2 Схема системы
	1.3  Информация об изделии

	2.  Инструкция по проводке
	2.1 Проводка HypTronic2
	2.1.1 Схема интерфейса
	2.1.2 J01 – Клемма питания
	2.1.3 J02 – Клемма связи EtherCAT
	2.1.4 J03/04/05 – Клеммы Ethernet
	2.1.5 J06/07 – Клемма USB
	2.1.6 J08 – Клемма DVI
	2.1.7 J09 – Клемма BClink

	2.2 Проводка HyPanel2150
	2.2.1 Схема интерфейса
	2.2.2 Клемма J01 BClink
	2.2.3 J02 – Клемма питания
	2.2.4 J03/04 – Клеммы USB

	2.3 Проводка HPL2720E
	2.3.1 Схема интерфейса
	2.3.2 J01 – Клемма входа EtherCAT
	2.3.3 J02 – Клемма выхода EtherCAT
	2.3.4 J03 – Клемма входа питания
	2.3.5 J04 – Клемма выхода широтно-импульсной модуляции
	2.3.6 J05 – Клемма цифро-аналогового выхода
	2.3.7 J06 – Интерфейс общих выходов
	2.3.8 J07 – Интерфейс общих входов

	2.4 Проводка BCS100E
	2.4.1 Схема интерфейса
	2.4.2 Интерфейс питания
	2.4.3 Интерфейс датчика

	2.5 Подключение BCS210E
	2.5.1 Схема интерфейса
	2.5.2 Описание символов
	2.5.3 Инструкция по проводке

	2.6 Проводка режущей головки
	2.6.1 Проводка ProCutter
	2.6.2 Проводка Highyag
	2.6.3 Проводка режущей головки BLT

	2.7 Проводка лазера
	2.7.1 Проводка сетевых коммуникаций IPG_ YLS
	2.7.2 Проводка сетевых коммуникаций IPG-Германия
	2.7.3  Проводка сетевых коммуникаций IPG-Америка
	2.7.4 Проводка последовательной связи Raycus
	2.7.5 Проводка последовательной связи Trumpf
	2.7.6 Подключение последовательной связи Rofin


	3. Быстрый запуск
	3.1 Восстановление системы

	4. HypConfig
	4.1 Запуск HypConfig
	4.2 Сканирование шины
	4.3 Конфигурация оси.
	4.4 Возврат в исходное положение
	4.5 Лазер
	4.6 Режущая головка
	4.7 Вспомогательный газ
	4.8 Аварийный сигнал
	4.9 Устройство для смены паллет
	Основные настройки паллет
	Описание устройства для смены паллет JS

	4.10 Общий входной сигнал
	4.11 Общий выходной сигнал
	4.12 Список входов/выходов
	4.13 Водяной чиллер
	4.14 WKB
	4.15 Техническое обслуживание
	4.16 Расширенная настройка
	4.17 Сохранение

	5. Меры предосторожности
	5.1 Меры предосторожности при выполнении проводки
	5.1.1 Проводка кабельной цепи
	5.1.2 Проводка станочной системы
	5.1.3 Требования по сборке


	6. ЧАСТО ЗАДАВАЕМЫЕ ВОПРОСЫ
	6.1 Хост не может войти в операционную систему
	6.2 Сенсорный экран не выводит изображение.
	6.3 Система заражена вирусом
	6.4 Загрузка системы без карты шифрования
	6.5 Хост завис на интерфейсе F3 при запуске
	6.6 Устранение неполадок при появлении черного экрана HyPanel
	6.6.1 Поиск и устранение неисправностей питания экрана
	6.6.2 Поиск и устранение неисправностей индикатора сетевого порта

	6.7 Устранение неисправностей при ложной аварийной остановке
	6.8 Поиск и устранение неисправностей тайм-аута соединения жесткой панели

	7 Размеры изделий

	Удалить
	1. Обзор
	1.1 Введение
	1.2 Схема системы
	1.3  Информация об изделии

	2.  Инструкция по проводке
	2.1 Проводка HypTronic2
	2.1.1 Схема интерфейса
	2.1.2 J01 – Клемма питания
	2.1.3 J02 – Клемма связи EtherCAT
	2.1.4 J03/04/05 – Клеммы Ethernet
	2.1.5 J06/07 – Клемма USB
	2.1.6 J08 – Клемма DVI
	2.1.7 J09 – Клемма BClink

	2.2 Проводка HyPanel2150
	2.2.1 Схема интерфейса
	2.2.2 Клемма J01 BClink
	2.2.3 J02 – Клемма питания
	2.2.4 J03/04 – Клеммы USB

	2.3 Проводка HPL2720E
	2.3.1 Схема интерфейса
	2.3.2 J01 – Клемма входа EtherCAT
	2.3.3 J02 – Клемма выхода EtherCAT
	2.3.4 J03 – Клемма входа питания
	2.3.5 J04 – Клемма выхода широтно-импульсной модуляции
	2.3.6 J05 – Клемма цифро-аналогового выхода
	2.3.7 J06 – Интерфейс общих выходов
	2.3.8 J07 – Интерфейс общих входов

	2.4 Проводка BCS100E
	2.4.1 Схема интерфейса
	2.4.2 Интерфейс питания
	2.4.3 Интерфейс датчика

	2.5 Подключение BCS210E
	2.5.1 Схема интерфейса
	2.5.2 Описание символов
	2.5.3 Инструкция по проводке

	2.6 Проводка режущей головки
	2.6.1 Проводка ProCutter
	2.6.2 Проводка Highyag
	2.6.3 Проводка режущей головки BLT

	2.7 Проводка лазера
	2.7.1 Проводка сетевых коммуникаций IPG_ YLS
	2.7.2 Проводка сетевых коммуникаций IPG-Германия
	2.7.3  Проводка сетевых коммуникаций IPG-Америка
	2.7.4 Проводка последовательной связи Raycus
	2.7.5 Проводка последовательной связи Trumpf
	2.7.6 Подключение последовательной связи Rofin


	3. Быстрый запуск
	3.1 Восстановление системы

	4. HypConfig
	4.1 Запуск HypConfig
	4.2 Сканирование шины
	4.3 Конфигурация оси.
	4.4 Возврат в исходное положение
	4.5 Лазер
	4.6 Режущая головка
	4.7 Вспомогательный газ
	4.8 Аварийный сигнал
	4.9 Устройство для смены паллет
	Основные настройки паллет
	Описание устройства для смены паллет JS

	4.10 Общий входной сигнал
	4.11 Общий выходной сигнал
	4.12 Список входов/выходов
	4.13 Водяной чиллер
	4.14 WKB
	4.15 Техническое обслуживание
	4.16 Расширенная настройка
	4.17 Сохранение

	5. Меры предосторожности
	5.1 Меры предосторожности при выполнении проводки
	5.1.1 Проводка кабельной цепи
	5.1.2 Проводка станочной системы
	5.1.3 Требования по сборке


	6. ЧАСТО ЗАДАВАЕМЫЕ ВОПРОСЫ
	6.1 Хост не может войти в операционную систему
	6.2 Сенсорный экран не выводит изображение.
	6.3 Система заражена вирусом
	6.4 Загрузка системы без карты шифрования
	6.5 Хост завис на интерфейсе F3 при запуске
	6.6 Устранение неполадок при появлении черного экрана HyPanel
	6.6.1 Поиск и устранение неисправностей питания экрана
	6.6.2 Поиск и устранение неисправностей индикатора сетевого порта

	6.7 Устранение неисправностей при ложной аварийной остановке
	6.8 Поиск и устранение неисправностей тайм-аута соединения жесткой панели

	7 Размеры изделий

	Удалить
	1. Обзор
	1.1 Введение
	1.2 Схема системы
	1.3  Информация об изделии

	2.  Инструкция по проводке
	2.1 Проводка HypTronic2
	2.1.1 Схема интерфейса
	2.1.2 J01 – Клемма питания
	2.1.3 J02 – Клемма связи EtherCAT
	2.1.4 J03/04/05 – Клеммы Ethernet
	2.1.5 J06/07 – Клемма USB
	2.1.6 J08 – Клемма DVI
	2.1.7 J09 – Клемма BClink

	2.2 Проводка HyPanel2150
	2.2.1 Схема интерфейса
	2.2.2 Клемма J01 BClink
	2.2.3 J02 – Клемма питания
	2.2.4 J03/04 – Клеммы USB

	2.3 Проводка HPL2720E
	2.3.1 Схема интерфейса
	2.3.2 J01 – Клемма входа EtherCAT
	2.3.3 J02 – Клемма выхода EtherCAT
	2.3.4 J03 – Клемма входа питания
	2.3.5 J04 – Клемма выхода широтно-импульсной модуляции
	2.3.6 J05 – Клемма цифро-аналогового выхода
	2.3.7 J06 – Интерфейс общих выходов
	2.3.8 J07 – Интерфейс общих входов

	2.4 Проводка BCS100E
	2.4.1 Схема интерфейса
	2.4.2 Интерфейс питания
	2.4.3 Интерфейс датчика

	2.5 Подключение BCS210E
	2.5.1 Схема интерфейса
	2.5.2 Описание символов
	2.5.3 Инструкция по проводке

	2.6 Проводка режущей головки
	2.6.1 Проводка ProCutter
	2.6.2 Проводка Highyag
	2.6.3 Проводка режущей головки BLT

	2.7 Проводка лазера
	2.7.1 Проводка сетевых коммуникаций IPG_ YLS
	2.7.2 Проводка сетевых коммуникаций IPG-Германия
	2.7.3  Проводка сетевых коммуникаций IPG-Америка
	2.7.4 Проводка последовательной связи Raycus
	2.7.5 Проводка последовательной связи Trumpf
	2.7.6 Подключение последовательной связи Rofin


	3. Быстрый запуск
	3.1 Восстановление системы

	4. HypConfig
	4.1 Запуск HypConfig
	4.2 Сканирование шины
	4.3 Конфигурация оси.
	4.4 Возврат в исходное положение
	4.5 Лазер
	4.6 Режущая головка
	4.7 Вспомогательный газ
	4.8 Аварийный сигнал
	4.9 Устройство для смены паллет
	Основные настройки паллет
	Описание устройства для смены паллет JS

	4.10 Общий входной сигнал
	4.11 Общий выходной сигнал
	4.12 Список входов/выходов
	4.13 Водяной чиллер
	4.14 WKB
	4.15 Техническое обслуживание
	4.16 Расширенная настройка
	4.17 Сохранение

	5. Меры предосторожности
	5.1 Меры предосторожности при выполнении проводки
	5.1.1 Проводка кабельной цепи
	5.1.2 Проводка станочной системы
	5.1.3 Требования по сборке


	6. ЧАСТО ЗАДАВАЕМЫЕ ВОПРОСЫ
	6.1 Хост не может войти в операционную систему
	6.2 Сенсорный экран не выводит изображение.
	6.3 Система заражена вирусом
	6.4 Загрузка системы без карты шифрования
	6.5 Хост завис на интерфейсе F3 при запуске
	6.6 Устранение неполадок при появлении черного экрана HyPanel
	6.6.1 Поиск и устранение неисправностей питания экрана
	6.6.2 Поиск и устранение неисправностей индикатора сетевого порта

	6.7 Устранение неисправностей при ложной аварийной остановке
	6.8 Поиск и устранение неисправностей тайм-аута соединения жесткой панели

	7 Размеры изделий

	Удалить
	1. Обзор
	1.1 Введение
	1.2 Схема системы
	1.3  Информация об изделии

	2.  Инструкция по проводке
	2.1 Проводка HypTronic2
	2.1.1 Схема интерфейса
	2.1.2 J01 – Клемма питания
	2.1.3 J02 – Клемма связи EtherCAT
	2.1.4 J03/04/05 – Клеммы Ethernet
	2.1.5 J06/07 – Клемма USB
	2.1.6 J08 – Клемма DVI
	2.1.7 J09 – Клемма BClink

	2.2 Проводка HyPanel2150
	2.2.1 Схема интерфейса
	2.2.2 Клемма J01 BClink
	2.2.3 J02 – Клемма питания
	2.2.4 J03/04 – Клеммы USB

	2.3 Проводка HPL2720E
	2.3.1 Схема интерфейса
	2.3.2 J01 – Клемма входа EtherCAT
	2.3.3 J02 – Клемма выхода EtherCAT
	2.3.4 J03 – Клемма входа питания
	2.3.5 J04 – Клемма выхода широтно-импульсной модуляции
	2.3.6 J05 – Клемма цифро-аналогового выхода
	2.3.7 J06 – Интерфейс общих выходов
	2.3.8 J07 – Интерфейс общих входов

	2.4 Проводка BCS100E
	2.4.1 Схема интерфейса
	2.4.2 Интерфейс питания
	2.4.3 Интерфейс датчика

	2.5 Подключение BCS210E
	2.5.1 Схема интерфейса
	2.5.2 Описание символов
	2.5.3 Инструкция по проводке

	2.6 Проводка режущей головки
	2.6.1 Проводка ProCutter
	2.6.2 Проводка Highyag
	2.6.3 Проводка режущей головки BLT

	2.7 Проводка лазера
	2.7.1 Проводка сетевых коммуникаций IPG_ YLS
	2.7.2 Проводка сетевых коммуникаций IPG-Германия
	2.7.3  Проводка сетевых коммуникаций IPG-Америка
	2.7.4 Проводка последовательной связи Raycus
	2.7.5 Проводка последовательной связи Trumpf
	2.7.6 Подключение последовательной связи Rofin


	3. Быстрый запуск
	3.1 Восстановление системы

	4. HypConfig
	4.1 Запуск HypConfig
	4.2 Сканирование шины
	4.3 Конфигурация оси.
	4.4 Возврат в исходное положение
	4.5 Лазер
	4.6 Режущая головка
	4.7 Вспомогательный газ
	4.8 Аварийный сигнал
	4.9 Устройство для смены паллет
	Основные настройки паллет
	Описание устройства для смены паллет JS

	4.10 Общий входной сигнал
	4.11 Общий выходной сигнал
	4.12 Список входов/выходов
	4.13 Водяной чиллер
	4.14 WKB
	4.15 Техническое обслуживание
	4.16 Расширенная настройка
	4.17 Сохранение

	5. Меры предосторожности
	5.1 Меры предосторожности при выполнении проводки
	5.1.1 Проводка кабельной цепи
	5.1.2 Проводка станочной системы
	5.1.3 Требования по сборке


	6. ЧАСТО ЗАДАВАЕМЫЕ ВОПРОСЫ
	6.1 Хост не может войти в операционную систему
	6.2 Сенсорный экран не выводит изображение.
	6.3 Система заражена вирусом
	6.4 Загрузка системы без карты шифрования
	6.5 Хост завис на интерфейсе F3 при запуске
	6.6 Устранение неполадок при появлении черного экрана HyPanel
	6.6.1 Поиск и устранение неисправностей питания экрана
	6.6.2 Поиск и устранение неисправностей индикатора сетевого порта

	6.7 Устранение неисправностей при ложной аварийной остановке
	6.8 Поиск и устранение неисправностей тайм-аута соединения жесткой панели

	7 Размеры изделий




